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Generalităţi
Aceste sisteme tubulare de acţionare sunt produse de înaltă calitate, caracterizate prin următoarele performanţe:

• Optimizate pentru a fi utilizate la aplicaţiile destinate sistemelor de protecţie contra razelor solare

• Adaptabile pentru marchize şi sisteme de umbrire a camerelor pentru plante de apartament. Tipurile „+“ sunt special
concepute pentru marchize cu casete

• Comandă radio individuală, pe grupe şi centralizată

• Nu mai sunt necesare cabluri pentru legături la întrerupătoare şi nici un sistem de comandă prin relee

• Sistemele de acţionare şi emiţătoarele se pot combina liber

• Setare simplă a poziţiilor limită prin emitător

• Este posibilă instalarea fără opritoare (punct de deschidere până la punct de închidere)

• Setarea a două poziţii intermediare la alegere

• Formare flexibilă de grupe prin radio; aceasta se poate modifica oricând fără cheltuieli suplimentare de montaj

• Funcţia de memorare integrată permite programarea simplă a maximum doi timpi de acţionare cu repetare zilnică.

• Detectare automată a poziţiilor limită printr-un sistem electronic inteligent, cu utilizarea sistemelor opritoare

• Nu este necesară refacerea reglajului poziţiilor limită: Modificările subansamblului rulant sunt compensate automat în cazul
utilizării unui sistem opritor.

• Solicitare substanţial redusă a opritorului şi, în consecinţă, a subansamblului rulant

• Modul de lucru puţin solicitant al instalaţiei şi sistemului de acţionare măreşte durata de viaţă

• Pentru cablu de alimentare anfişabil

La instalarea şi la reglarea aparatului, vă rugăm să respectaţi aceste instrucţiuni de montare şi utilizare.
Data fabricaţiei reiese din primele patru cifre ale numărului de serie.
Cifrele 1 şi 2 indică anul, iar cifrele 3 şi 4 indică săptămâna calendaristică.
Exemplu: Săptămâna calendaristică 34 din anul 2020

Număr de serie: 2034XXXXX

Explicaţia pictogramelor

PRECAUŢIE PRECAUŢIE indică un pericol, care poate provoca accidente, dacă nu
este evitat.

ATENŢIE ATENŢIE indică măsuri pentru evitarea de daune materiale.

Marchează sfaturi pentru utilizare şi alte informaţii utile.

Garanţie
Modificări constructive şi instalări incorecte, contrare prevederilor acestor instrucţiuni şi altor indicaţii primite din partea noastră,
pot duce la afectarea gravă a corpului sau sănătăţii utilizatorilor, de exemplu la strivirea unor părţi ale corpului, astfel că
modificările constructive pot fi efectuate numai după discutarea cu noi şi obţinerea acordului nostru, iar indicaţiile noastre, în
special cele din prezentele instrucţiuni de montaj şi utilizare, trebuie neapărat respectate.
O prelucrare ulterioară a produselor în contradicţie cu utilizarea lor conform destinaţiei nu este permisă.
Fabricantul de produse finite şi instalatorul trebuie să aibă grijă ca, la utilizarea produselor noastre, să fie respectate toate
reglementările legale şi oficiale necesare, în special cele privind fabricarea produselor finite, instalarea şi consilierea clienţilor, cu
un accent deosebit pe reglementările actuale aplicabile privind compatibilitatea electromagnetică.
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Instrucţiuni privind siguranţa
Următoarele instrucţiuni şi avertizări privind siguranţa servesc la evitarea pericolelor şi prevenirea accidentelor şi a pagubelor
materiale.

Instrucţiuni pentru utilizatori

Instrucţiuni generale
• În timpul curăţării, înteţinerii şi înlocuirii unor piese, trebuie întreruptă alimentarea electrică de la

sistemul de acţionare.
• Lucrările şi alte activităţi la partea electrică şi la celelalte părţi ale instalaţiei, inclusiv lucrările de

întreţinere şi curăţare, trebuie efectuate numai de personal specializat, respectiv electricieni
specializaţi.

• Aceste aparate pot fi folosite de copiii cu vârsta de peste 8 ani şi de persoane cu capacităţi fizice,
senzoriale sau mentale reduse sau lipsite de experienţă şi/sau cunoştinţe, dacă sunt supravegheate
sau au fost instruite referitor la utilizarea în siguranţă a aparatului şi dacă au înţeles pericolele care
rezultă din aceasta. Copiii nu au voie să se joace cu aparatul.

• Instalaţiile trebuie verificate regulat de către personal specializat în privinţa apariţiei unor eventuale
uzuri sau deteriorări.

• Instalaţiile defecte trebuie oprite în mod obligatoriu până la repararea de către personal calificat.
• Instalaţiile nu vor fi folosite dacă în zona de pericol a acestora se află persoane sau obiecte.
• Se va supraveghea zona de pericol a instalaţiei în timpul funcţionării.
• Se va asigura o distanţă suficientă (de cel puţin 40 cm) între piesele mobile şi obiectele învecinate.

Precauţie
Instrucţiuni de siguranţă pentru evitarea unor accidentări grave.
• Se vor evita sau se vor proteja contra accesului punctele cu pericol de strivire sau de

tăiere.

Instrucţiuni pentru montaj şi punere în funcţiune

Instrucţiuni generale
• Se vor respecta instrucţiunile de siguranţă din EN 60335-2-97. Vă rugăm să aveţi în vedere că aceste

instrucţiuni de siguranţă nu reprezintă o listă completă deoarece acest standard nu poate cuprinde
toate sursele de pericol. Astfel, de exemplu, nu sunt luate în consideraţie de producătorul sistemului de
acţionare construcţia produsului acţionat, modul de lucru al sistemului de acţionare în situaţia
respectivă de montaj sau amplasarea produsului final în spaţiul de circulaţie al utilizatorului final. 
Dacă aveţi întrebări sau nelămuriri în legătură cu indicaţiile de siguranţă cuprinse în standard, vă rugăm
să vă adresaţi producătorului respectivei piese sau respectivului produs finit.

• Trebuie respectate toate standardele şi reglementările în vigoare pentru instalaţii electrice.
• Lucrările şi alte activităţi la partea electrică şi la celelalte părţi ale instalaţiei, inclusiv lucrările de

întreţinere şi curăţare, trebuie efectuate numai de personal specializat, respectiv electricieni
specializaţi.

• Pot fi utilizate numai piese de schimb, scule şi dispozitive suplimentare aprobate de producătorul
sistemului de acţionare. 
Prin produse neaprobate ale altor producători sau prin modificări neaprobate ale instalaţiei şi
accesoriilor, periclitaţi siguranţa dumneavoastră şi pe cea a unor terţe persoane, astfel încât nu sunt
permise utilizarea unor produse neaprobate sau pentru care nu aţi primit consimţământul nostru şi nici
efectuarea unor modificări neaprobate de noi. Nu ne asumăm nicio răspundere pentru daunele
produse în acest fel.

• Comutatorul cu deconectare presetată aflate în raza vizuală a produsului acţionat dar la distanţă de
piesele în mişcare, se va monta la o înălţime de peste 1,5 m. Acesta nu trebuie să fie accesibil
publicului.

• Dispozitivele de comandă montate fix trebuie amplasate la loc vizibil.
• Cuplul nominal şi durata de acţionare trebuie să fie adaptate la cerinţele produsului acţionat. 

Datele tehnice - cuplul nominal şi durata de acţionare - sunt disponibile pe eticheta aplicată pe sistemul
tubular de acţionare.

• Părţile cu deplasare periculoasă ale sistemului de acţionare trebuie amplasate la peste 2,5 m deasupra
pardoselii sau într-un alt plan care permite accesul la respectivul sistem.

• Pentru funcţionarea sigură a instalaţiei după punerea în funcţiune, poziţiile limită trebuie corect reglate,
respectiv învăţate.
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• Sistemele de acţionare cu cablu de alimentare H05VV-F pot fi utilizate numai în spaţii de interior.
• Sisteme de acţionare cu cablu de alimentare H05RR-F, S05RN-F sau 05RN-F pot fi folosite în aer liber

și în spații de interior.
• Pentru cuplarea sistemului de acţionare la subansamblul acţionat, trebuie folosite exclusiv componente

din catalogul actual de produse pentru accesorii mecanice al producătorului sistemului de acţionare.
Aceste componente trebuie montate conform instrucţiunilor producătorului.

• În cazul în care sistemul de acţionare pentru subansambluri rulante trebuie amplasat într-o zonă
specială (de exemplu căi de evacuare, zone de pericol, zone de siguranţă), trebuie respectate
reglementările şi standardele aferente.

• După instalarea sistemului de acţionare, montorul trebuie să marcheze sistemul tubular de acţionare
utilizat în capitolul „Date tehnice“ şi să indice locul de montaj.

Precauţie
Instrucţiuni de siguranţă pentru evitarea unor accidentări grave.
• În timpul funcţionării instalaţiilor şi aparatelor electrice sau electronice, anumite

componente ale acestora, de exemplu blocul de alimentare, se află sub tensiune
electrică periculoasă. În cazul unei intervenţii necalificate sau al nerespectării
indicaţiilor de avertizare, se pot produce accidentări de persoane sau pagube materiale.

• Precauţie la atingerea sistemul tubular de acţionare deoarece, din motive tehnologice,
acesta se încălzeşte în timpul lucrului.

• Înaintea instalării, se vor scoate din funcţiune toate cablurile şi dispozitivele de comandă
care nu sunt neapărat necesare.

• Se vor evita sau se vor proteja contra accesului punctele cu pericol de strivire sau de
tăiere.

• La instalarea sistemului de acţionare se va prevedea o posibilitate de deconectare a
tuturor fazelor de la reţea, cu o deschidere a contactelor de cel puţin 3 mm pentru
fiecare pol (EN 60335).

• În cazul defectărilor cablului de racord la reţea, înlocuirea acestuia poate fi făcută numai
de către producător. În cazul sistemelor de acţionare cu cablu de alimentare anfişabil,
acesta trebuie înlocuit cu un alt cablu de acelaşi tip, ce poate fi procurat de la
producătorul sistemului de acţionare.

Atenţie
Instrucţiuni de siguranţă pentru evitarea pagubelor materiale.
• Se va asigura o distanţă suficientă între piesele mobile şi obiectele învecinate.

• Sistemul de acţionare nu trebuie transportat ţinându-l de cablul de alimentare.

• Toate conexiunile care se înclichetează şi toate şuruburile de fixare a lagărelor trebuie
verificate în privinţa poziţiei rigide.

• Asiguraţi-vă că nu există nimic care freacă pe sistemul tubular de acţionare, cum ar fi
elemente de suspensie ale subansamblului rulant sau şuruburi.

• Sistemul de acţionare trebuie montat orizontal.
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Utilizarea conform destinaţiei
Tipul sistemului tubular de acţionare din prezentele instrucţiuni este destinat exclusiv pentru marchize şi pentru sisteme de
umbrire a serelor de lângă locuinţe.
Utilizarea instalaţiilor cuplate este posibilă numai dacă toate acestea funcţionează exact sincron şi ating poziţiile limită exact în
acelaşi moment.
Pentru fixarea pieselor de legătură la sistemul de acţionare Ø35 mm PXX/XX se utilizează exclusiv şuruburi EJOT Delta PT 40x12
WN 5454 Torx (9900 000 545 4).
Pentru utilizări la rulouri folosiţi numai tipurile de sisteme tubulare de acţionare destinate acestora.
Acest tip de sistem tubular de acţionare este conceput pentru utilizarea în instalaţii individuale (un sistem de acţionare pentru
fiecare arbore de învelire).
Acest tip de sistem tubular de acţionare nu trebuie utilizat în zone cu pericol de explozie.
Cablul de alimentare nu este adecvat pentru transportarea sistemului de acţionare. Din acest motiv, trebuie să transportaţi
întotdeauna sistemul de acţionare susţinându-l de tubul carcasei.
Din motive de siguranţă şi pentru protecţia utilizatorilor şi a terţelor persoane, nu sunt permise alte aplicaţii, utilizări sau modificări
deoarece acestea pot afecta siguranţa instalaţiei şi pot genera pericole de accidentare a persoanelor şi de deteriorare a bunurilor
materiale. Producătorul sistemului de acţionare nu îşi asumă nicio răspundere pentru daunele produse în astfel de situaţii.
La utilizarea instalaţiei şi la repararea acesteia se vor respecta indicaţiile din aceste instrucţiuni. Producătorul sistemului de
acţionare nu îşi asumă nicio răspundere pentru daunele produse prin nerespectarea instrucţiunilor.

Montarea și demontarea cablului de alimentare anfișabil

Precauţie
Înainte de montare / demontare, cablul de alimentare se va scoate de sub tensiune.

Montarea cablului de alimentare anfișabil

Ø35 / Ø45 / Ø58 Introduceți cablul de alimentare scos de sub tensiune în capul
de acționare până când cama de înclichetare se înclichetează
cu un zgomot specific. Pentru împingerea în poziția finală
utilizați, eventual, o șurubelniță dreaptă adecvată. Introduceți
capul acestei șurubelnițe într-una din cele două crestături
prevăzute pe conector în acest scop.

Verificați înclichetarea.

1 = cioc de înclichetare

Demontarea cablului de alimentare anfișabil pentru sisteme tubulare de acționare

Ø35 Introduceți central o șurubelniță dreaptă adecvată între cama
de înclichetare și lamela de înclichetare, astfel încât lamela să
elibereze cama de pe conector.

Acum puteți scoate cablul de alimentare împreună cu
șurubelnița cu cap plat.

1.

2.

3.A

A = lamelă de înclichetare

6 - ro



Ø45 / Ø58 Introduceți la maximum o șurubelniță cu cap plat adecvată în
mijlocul degajării clemei de înclichetare, astfel încât această
clemă să elibereze ciocul de înclichetare de pe conector.

Acum puteți scoate cablul de alimentare împreună cu
șurubelnița cu cap plat.

A

1. 2.

A = clemă de înclichetare

Montajul

Montarea sistemului de acţionare

Atenţie
Pentru cuplarea sistemului de acţionare la subansamblul acţionat, trebuie folosite exclusiv
componente din catalogul actual de produse pentru accesorii mecanice al producătorului
sistemului de acţionare.

Montorul trebuie să se convingă înainte de montaj de rezistenţa necesară a zidului, respectiv a sistemului motorizat (cuplul
sistemului de acţionare plus greutatea subansamblului rulant).

Precauţie
Conexiunile electrice trebuie realizate numai de un electrician specializat. Înainte de
montaj, cablul de alimentare se va scoate de sub tensiune şi se va asigura contra repunerii
accidentale sub tensiune. Vă rugăm să furnizaţi electricianului instalator informaţiile
anexate acestui document privind racordul electric respectiv.

Determinaţi necesarul de spaţiu lateral (M) prin măsurarea capului de acţionare (1) şi a lagărului de
perete (2). Din deschiderea casetei (X) minus necesarul de spaţiu lateral (M) şi contralagărul (G),
rezultă lungimea (L) a arborelui de înfășurare: L=X-M-G.

Necesarul de spaţiu lateral (M) poate varia în funcţie de combinaţia dintre sistemul de acţionare şi
lagărul de perete.

Fixaţi apoi lagărul de perete şi contralagărul. La această operaţie, aveţi în vedere alinierea perpendiculară a arborelui de înfășurare
faţă de perete şi un joc axial suficient al sistemului montat.

Montarea şi demontarea cepului

Ø45, Ø58

Cepul (2) se înclichetează automat la introducere. Pentru eliberarea cepului (2), împingeţi în sus tabla
de siguranţă (1) şi trageţi afară cepul (2).

Montarea şi demontarea piesei de antrenare

Montarea inelului pe inelul rotativ
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Montarea piesei de antrenare cu siguranţa pe arborele de
antrenare

Demontarea piesei de antrenare cu siguranţa pe arborele
de antrenare

Montarea sistemului de acţionare în arbore

La arbori profilaţi:

Toleranţele lăţimilor canelurilor la diverşi arbori de înfăşurare pot fi compensate la unele piese de
antrenare prin rotirea respectivei piese într-o altă degajare de canelură. Aceste degajări de canelură au
dimensiuni diferite şi vă permit o montare precisă a sistemului de acţionare.

Y

X

La arborii rotunzi:

Măsuraţi proeminenţa inelului rotativ (X, Y). Apoi decupaţi tubul dinspre partea motorului pentru ca
proeminenţa inelului rotativ să poată fi împinsă în arbore. Proeminenţa inelului rotativ nu trebuie să aibă
joc pe arbore.

-10 mm

Pentru a asigura o transmisie fiabilă a cuplului la arborii rotunzi, recomandăm să înşurubaţi piesa de
antrenare de arbore (a se vedea tabelul de mai jos).

Atenţie La găurirea arborelui de înfășurare, nu daţi niciodată găuri în zona sistemului tubular
de acţionare!

Mărime sistem
acţionare

[mm]

Piesă de antrenare Cuplu

max. [Nm]

Şuruburi de fixare

(4 bucăţi)

Ø 35-Ø 45 Toate până la 50 Şurub pentru tablă

Ø 4,8 x 9,5 mm

Ø 58 Piesă de antrenare din aluminiu până la 120 Şurub cu cap îngropat

M8 x 16 mm

Ø 58 turnată sub presiune până la 120 Şurub pentru tablă

Ø 6,3 x 13 mm

Recomandăm ca şi contralagărul să fie înşurubat cu arborele de înfăşurare.

Atenţie
La introducerea în arbore, sistemul tubular de acţionare nu trebuie nici bătut cu ciocanul şi
nici lăsat să cadă în arborele de înfăşurare!

21 Montaţi sistemul tubular de acţionare cu inelul (1) corespunzător şi cu piesa de antrenare (2)
corespunzătoare. Dacă inelul are mai multe caneluri, alegeţi canelura care se potriveşte şi introduceţi
inelul (1) pe inelul rotativ.

Apoi introduceţi în arbore sistemul tubular de acţionare cu inelul (1) şi piesa de antrenare (2) montate
în prealabil. Atenţie la poziţia corectă în arbore a inelului şi a piesei de antrenare.

Suspendaţi în casetă ansamblul constructiv montat, format din arbore, sistem tubular de acţionare şi
contralagăr şi asiguraţi sistemul de acţionare cu un şplint sau cu un ştift elastic, în funcţie de modul de
fixare a lagărului de perete.
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Poziționarea cablului de alimentare

Poziționați și fixați ascendent cablul de alimentare pe sistemul tubular de acționare. Cablul de
alimentare nu trebuie să ajungă în spațiul de învelire. Protejați prin acoperire muchiile ascuțite.

Dacă există, este strict interzis ca antena externă să fie tăiată sau deteriorată și să intre în spațiul de
învelire.

 Precauţie O antenă deteriorată sau tăiată se poate afla sub tensiune. În caz de contact
există pericolul acut de electrocutare! Instalațiile cu o antenă deteriorată trebuie scoase
imediat de sub tensiune și reparate.
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Punerea în funcţiune

Semnificaţia simbolurilor

Tasta de închidere

Tasta STOP

Tasta de deschidere

Tasta de învăţare (la emiţător)

Receptorul confirmă o dată sau de mai multe ori printr-un „clic” sau printr-un
„balans”.

1 = comutator pentru sensul de rotaţie

2 = comutator radio

Atenţie
Sistemele tubulare de acţionare sunt concepute pentru regim de funcţionare de scurtă
durată. Un întrerupător de protecţie termică previne supraîncălzirea sistemului tubular de
acţionare. La punerea în funcţiune (subanasmblu rulant lung, respectiv timp lung de
funcţionare), întrerupătorul de protecţie termică poate declanşa. Sistemul de acţionare se
opreşte în acest caz. După o scurtă perioadă de răcire, instalaţia este din nou pregătită de
lucru.
Durata completă de acţionare a sistemului este posibilă numai după răcirea acestuia până
la temperatura ambiantă. Evitaţi anclanşarea repetată a întrerupătorului de protecţie
termică.

N
1

2

1

2

4

3

4

230V AC / 50 Hz

L1

PE

Conectarea sistemului tubular de acţionare

Conectaţi sistemul tubular de acţionare la reţeaua electrică de alimentare.

1 = albastru 3 = negru

2 = maro 4 = verde-galben

Aducerea sistemului tubular de acţionare în starea de pregătire pentru
învăţare

Aducerea sistemului tubular de acţionare în starea de pregătire pentru învăţare prin
cuplarea tensiunii de alimentare

▻ Cuplaţi acum tensiunea de alimentare.

► Sistemul tubular de acţionare intră pentru timp de 3 minute în starea de pregătire
pentru învăţare
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Dacă trebuie conectate în paralel mai multe sisteme tubulare de acţionare, aveţi
posibilitatea să scoateţi unul din aceste sisteme din starea de pregătire pentru învăţare
prin trecerea în poziţia exterioară a comutatorului radio după cuplarea tensiunii de
alimentare.

Aducerea sistemului tubular de acţionare în starea de pregătire pentru
învăţare cu comutatorul radio

Plasaţi comutatorul radio pe poziţia interioară. În cazul în care comutatorul radio se
găseşte deja pe această poziţie, plasaţi-l pe poziţia exterioară şi apoi din nou pe
poziţia interioară.

► Sistemul tubular de acţionare intră pentru timp de 3 minute în starea de pregătire
pentru învăţare

Managementul inteligent al procesului de instalare
Terminarea instalării după fixarea automată a poziţiilor limită 
Sistemul de acţionare memorează permanent fixarea poziţiilor limită după ce fiecare poziţie limită a fost atinsă de 3 ori. După
aceasta, procesul de instalare este terminat. Dacă se fixează o poziţie limită printr-un punct, aceasta este memorată imediat
permanent.

Indicatorul de stare a poziţiilor limită (ESI)
Printr-o scurtă oprire şi apoi prin continuarea deplasării se semnalizează că, pe direcţia respectivă de deplasare, nu este fixată
încă nicio poziţie limită.

Învăţarea emiţătorului master

 3s Apăsaţi tasta de receptare timp de 3 secunde în starea de pregătire pentru învăţare.

▻ Sistemul tubular de acţionare confirmă.

► Cu aceasta procesul de învăţare este terminat.

Dacă în receptor este deja învăţat un emiţător, apăsaţi tasta de receptare timp de 10
secunde.

Verificarea alegerii sensului de rotaţie

Modificarea sensului de rotaţie este posibilă numai dacă nu este fixată nicio poziţie limită.

Există mai multe posibilităţi de schimbare a direcției de rotație:

• Schimbarea sensului de rotaţie cu comutatorul pentru sensul de rotaţie

• Modificarea sensului de rotaţie prin intermediul emiţătorului master
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Schimbarea sensului de rotaţie cu comutatorul pentru sensul de rotaţie

Apăsaţi tasta  sau tasta 

▻ Subansamblul rulant se deplasează în direcţia dorită

► Sensul de rotaţie este în regulă.

Dacă subansamblul rulant se deplasează în direcţie inversă, sensul de rotaţie trebuie schimbat. Procedaţi în felul următor:

Plasaţi comutatorul direcţiei de deplasare (1) pe poziţia opusă.

▻ Sensul de rotaţie este astfel schimbat.

► Verificaţi din nou sensul de rotaţie.

Modificarea sensului de rotaţie prin intermediul emiţătorului master

Apăsaţi tasta  sau .

▻ Subansamblul rulant se deplasează în direcţia dorită.

► Sensul de rotaţie este în regulă.

Dacă subansamblul rulant se deplasează în direcţie inversă, sensul de rotaţie trebuie schimbat. Procedaţi în felul următor:

3s

Apăsaţi mai întâi tasta de învăţare şi suplimentar, în interval de 3 secunde, tasta  şi
tasta  pentru 3 secunde.

► Sistemul tubular de acţionare confirmă.

Verificaţi din nou sensul de rotaţie.

Fixarea poziţiilor limită

Fixarea poziţiilor limită se poate face numai de la emiţătorul master. Sensul de rotaţie
trebuie să fie cel corect. La fixarea poziţiilor limită, sistemul tubular de acţionare se
deplasează în regim de om mort şi ESI. Poziţia limită de deschidere trebuie întotdeauna
programată prima. Dacă la deschidere sau la închidere sistemul tubular de acţionare se
opreşte înainte de timp datorită unui obstacol, este posibil ca, printr-o scurtă deplasare în
sens invers, să se deblocheze şi să se îndepărteze acest obstacol după care, printr-o nouă
deplasare a sistemului în sensul dorit, să se fixeze poziţia limită respectivă.

Există mai multe posibilităţi de reglare a poziţiilor limită:
• De la punctul de deschidere până la punctul de închidere

• De la punctul de deschidere până la opritorul de închidere

• Auto-Install
Dacă, la fixarea poziţiilor limită, sistemul tubular de acţionare se decuplează automat în poziţia limită dorită, aceasta este fixată
definitiv după ce a fost atinsă de 3 ori.
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De la punctul de deschidere până la punctul de închidere

În cazul fixării în acest fel a poziţiilor limită, nu se face compensarea lungimii
subansamblului rulant.

Deplasaţi subansamblul rulant în poziţia limită dorită pentru deschidere.

  Apăsaţi acum mai întâi tasta de receptare şi, în interval de 3 secunde, şi tasta de
deschidere şi menţineţi apăsate ambele taste.

▻ Sistemul tubular de acţionare confirmă.

După aceasta, deplasaţi subansamblul rulant în poziţia limită de închidere dorită.

  Apăsaţi acum mai întâi tasta de receptare şi, în interval de 3 secunde, şi tasta de
închidere şi menţineţi apăsate ambele taste.

▻ Sistemul tubular de acţionare confirmă.

► Poziţiile limită sunt reglate.

De la punctul de deschidere până la opritorul de închidere

Deplasaţi subansamblul rulant în poziţia limită dorită pentru deschidere.

  Apăsaţi acum mai întâi tasta de receptare şi, în interval de 3 secunde, şi tasta de
deschidere şi menţineţi apăsate ambele taste.

▻ Sistemul tubular de acţionare confirmă.

După aceasta, deplasaţi subansamblul rulant spre poziţia de închidere până la
contactul cu opritorul existent, fixat permanent.

▻ Sistemul tubular de acţionare se opreşte automat.

► Poziţiile limită sunt reglate.

Funcţie suplimentară modificarea comportamentului opritorului cu emiţătorul Master
În starea de livrare, sistemele de antrenare Ø35 au un comportament redus al limitatorului, iar sistemele Ø45 şi Ø65 au un
comportament sporit.
Pentru modificarea comportamentului opritorului procedaţi după cum urmează:

  Pentru setarea comportamentului limitatorului, poziţia limită trebuie setată „până la opritorul de închidere“.
Comportamentul opritorului poate fi modificat în timpul primelor 3 deplasări spre opritor.

Apăsaţi tasta de închidere pentru închiderea sistemului de protecţie contra radiaţiilor
solare şi menţineţi-o apăsată

  Pe durata intrării apăsaţi suplimentar tasta de învăţare până ce sistemul tubular de
acţionare se opreşte automat la opritor şi ţineţi apăsate în continuare ambele taste
până ce s-a efectuat complet confirmarea.

sau

Sistemul tubular de acţionare confirmă.

Un balans = comportament redus al opritorului

Două balansuri = comportament mărit al opritorului
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Modificarea poziţiilor limită fixate

Modificarea poziţiilor limită fixate se poate face numai de la emiţătorul master.

1) Scurtarea domeniului de deplasare (poziţia limită dorită se găseşte în interiorul domeniului de
deplasare posibil)

  Deplasaţi jaluzelele în noua poziţie limită dorită.

  

sau

  

Apăsaţi acum mai întâi tasta de receptare şi, în interval de 3 secunde, şi tasta  de
deschidere pentru poziţia limită de deschidere sau tasta  de închidere pentru poziţia
limită de închidere, şi menţineţi apăsate ambele taste.

▻ Sistemul tubular de acţionare confirmă.

► Noua poziţie limită a fost memorată.

2) Extinderea domeniului de deplasare (poziţia limită dorită se găseşte în afara domeniului de
deplasare posibil)

Atenţie
La ştergerea unei poziţii limită individuale precum şi la ştergerea ambelor poziţii limită, se
şterg toate funcţiile setate (poziţie intermediară I, poziţie intermediară II).

  Deplasaţi jaluzelele în poziţia limită, în direcţia în care doriţi să extindeţi domeniul de
deplasare.

  Apăsaţi acum mai întâi tasta de învăţare şi, în interval de 3 secunde, suplimentar, şi
tasta STOP şi menţineţi apăsate ambele taste timp de 10 secunde.

▻ Sistemul tubular de acţionare confirmă.

► Poziția limită este ștearsă.

  Deplasaţi jaluzelele în noua poziţie limită dorită.

  

sau

  

Apăsaţi acum mai întâi tasta de învăţare şi, în interval de 3 secunde, suplimentar, şi
tasta  pentru poziţia limită inferioară sau tasta  pentru poziţia limită superioară, şi
menţineţi apăsate ambele taste.

▻ Sistemul tubular de acţionare confirmă.

► Noua poziţie limită a fost memorată.

Setarea poziţiilor limită cu Auto-Install

Managementul inteligent al procesului de instalare
Terminarea instalării după reglarea automată a poziţiilor limită „Opritor”
La prima deplasare până în capătul de cursă „Opritor”, această poziţie este marcată drept capăt de cursă. După ce capătul de
cursă a fost identificat de 3x la rând în această poziţie, aceasta va fi salvată definitiv. Acest lucru se întâmplă în mod normal în
regimul norma de funcționare.
Pentru o finalizare rapidă a instalării este suficientă deplasarea de în capătul de cursă „Opritor” de 3x la rând, de la o distanţă de
cca. 20 cm.

Indicatorul de stare a poziţiilor limită (ESI)
Printr-o scurtă oprire şi apoi prin continuarea deplasării se semnalează că, pe direcţia respectivă de deplasare, nu este fixată încă
nicio poziţie limită.
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Reglarea poziţiilor limită
Există mai multe posibilităţi de reglare a poziţiilor limită:

• De la punctul de pornire deschis până la opritorul de închidere

• De la punctul automat deschis până la opritorul de închidere (exclusiv la marchizele cu braţ pliabil)

Aceste sistemele tubulare de acţionare sunt concepute pentru funcţionarea de scurtă
durată (regim de lucru; a se vedea secţiunea Date tehnice).
Numărul ciclurilor mobile ale marchizelor este determinat de diametrul arborelui de
înfășurare şi de lungimea de derulare a marchizei.
Durata de funcţionare se scurtează, dacă sistemul de acţionare nu s-a răcit complet de la
funcţionarea anterioară.

De la punctul de pornire deschis până la opritorul de închidere

Închidere Deschidere

Deplasaţi sistemul de protecţie contra radiaţiilor solare până la punctul exterior dorit. Aceasta trebuie să fie
cel puţin la o distanţă de 2,5 rotaţii de poziţia limită de retragere. În acest moment este posibilă o corecţie a
punctului.

În continuare deplasaţi sistemul de protecţie contra razelor solare fără întrerupere, până ce sistemul
tubular de acţionare se opreşte singur.

Instalarea este acum încheiată, sistemul electronic de decuplare a memorat poziţiile limită Pentru controlul
final accesaţi încă o dată ambele poziţii limită.

Pentru a vă asigura că poziția limită este detectată în mod sigur şi că sistemul de protecţie contra razelor
solare este complet retras, sistemul tubulare de acţionare trage pânza în timpul instalării cu o forță ușor
mărită.

De la punctul automat deschis până la opritorul de închidere (exclusiv la marchizele cu braţ
pliabil)

Atenţie
Fiţi atent ca pânza să nu fie înfăşurată invers de către arborele de înfășurare.

Închidere Deschidere

Deplasaţi în afară marchiza până când braţele pliabile sunt complet ieşite şi pânza este aşezată destinsă pe
braţele pliabile.

În continuare deplasaţi spre interior marchiza cu braţ pliabil fără întrerupere, până ce sistemul tubular de
acţionare se opreşte singur.

Instalarea este acum încheiată, sistemul electronic de decuplare a memorat poziţiile limită Pentru controlul
final accesaţi încă o dată ambele poziţii limită.

Pentru a vă asigura că poziția limită este detectată în mod sigur şi că sistemul de protecţie contra razelor
solare este complet retras, sistemul tubulare de acţionare trage pânza în timpul instalării cu o forță ușor
mărită.
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Ştergerea poziţiilor limită

Atenţie
La ştergerea unei poziţii limită individuale precum şi la ştergerea ambelor poziţii limită, se
şterg toate funcţiile setate (poziţie intermediară I, poziţie intermediară II).

Ştergerea poziţiilor limită fixate se poate face numai de la emiţătorul master. 

Ştergerea individuală a poziţiilor limită

  Deplasaţi subansamblul rulant în poziţia limită ce urmează a fi ştearsă.

  

10s

Apăsaţi acum, mai întâi, tasta de receptare şi în interval de 3 secunde, şi tasta STOP
şi menţineţi apăsate ambele taste timp de 10 secunde.

▻ Sistemul tubular de acţionare confirmă.

► Poziţia limită a fost ştearsă.

Ştergerea ambelor poziţii limită

Funcţiile suplimentare eventual setate se şterg împreună sau se resetează în starea de
livrare.

  Deplasaţi subansamblul rulant între poziţiile limită.

  

10s

Apăsaţi acum, mai întâi, tasta de receptare şi, în interval de 3 secunde, şi tasta STOP
şi menţineţi apăsate ambele taste timp de 10 secunde.

▻ Sistemul tubular de acţionare confirmă.

► Poziţiile limită au fost şterse.

Poziţiile intermediare I + II

Poziţiile intermediare I + II sunt poziţii liber selectabile al subansamblului rulant, între cele
două poziţii limită. Fiecărei taste de deplasare i se poate aloca o poziţie intermediară.
Înainte de fixarea poziţiei intermediare, trebuie fixate ambele poziţii limită.

Fixarea/modificarea poziţiei intermediare dorite

  Aduceţi subansamblul rulant în poziţia intermediară dorită.

  

sau

  

Apăsaţi acum, mai întâi, tasta STOP şi, în interval de 3 secunde, şi tasta de deplasare
dorită şi menţineţi apăsate ambele taste.

▻ Sistemul tubular de acţionare confirmă.

► Poziţia intermediară a fost memorată.

Deplasarea în poziţia intermediară dorită

2x 

sau

2x 

Apăsaţi de 2 ori într-o secundă tasta de deplasare pentru poziţia intermediară dorită.

► Jaluzelele se deplasează în poziţia intermediară alocată tastei respective.
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Ştergerea poziţiei intermediare dorite

2x 

sau

2x 

Aduceţi subansamblul rulant în poziţia intermediară ce urmează a fi ştearsă.

  

sau

  

Apăsaţi acum, mai întâi, tasta STOP şi, în interval de 3 secunde, şi tasta de deplasare
alocată respectivei poziţii intermediare, şi menţineţi apăsate ambele taste.

▻ Sistemul tubular de acţionare confirmă.

► Poziţia intermediară a fost ştearsă din memorie.

Învăţarea altor emiţătoare

În afara emiţătorului master, sistemul tubular de acţionare poate învăţa încă maximum 15
emiţătoare. Înainte de a învăţa emiţătorul pentru senzorul de soare şi vânt, trebuie ca
poziţiile limită să fie deja programate.

 3s Apăsaţi timp de 3 secunde tasta de învăţare a emiţătorului master învăţat.

▻ Sistemul tubular de acţionare confirmă.

 3s Apăsaţi acum timp de 3 secunde tasta de receptare a unui nou emiţător, care este
încă necunoscut pentru sistemul tubular de acţionare. Prin aceasta se activează timp
de 3 minute starea de pregătire pentru învăţare a sistemului tubular de acţionare
pentru un nou emiţător.

▻ Sistemul tubular de acţionare confirmă.

 3s Apăsaţi acum încă o dată timp de 3 secunde tasta de învăţare a noului emiţător ce
urmează a fi învăţat.

▻ Sistemul tubular de acţionare confirmă.

► Noul emiţător este acum învăţat.

Ştergerea emiţătoarelor

Ştergerea individuală a emiţătoarelor

Emiţătorul master învăţat nu poate fi şters. El poate fi numai suprascris (a se vedea
Învăţarea emiţătorului master [} 11]).

 3s Apăsaţi timp de 3 secunde tasta de învăţare de pe emiţătorul master.

▻ Sistemul tubular de acţionare confirmă.

 3s Apăsaţi acum timp de 3 secunde tasta de învăţare a emiţătorului ce urmează a fi
şters.

▻ Sistemul tubular de acţionare confirmă.

 10s În încheiere, apăsaţi încă o dată timp de 10 secunde tasta de învăţare a emiţătorului
ce urmează a fi şters.

▻ Sistemul tubular de acţionare confirmă.

► Emiţătorul a fost şters din sistemul tubular de acţionare.
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Ştergerea tuturor emiţătoarelor (exceptând emiţătorul master)

 3s Apăsaţi timp de 3 secunde tasta de învăţare de pe emiţătorul master.

▻ Sistemul tubular de acţionare confirmă.

 3s Apăsaţi încă o dată timp de 3 secunde tasta de învăţare de pe emiţătorul master.

▻ Sistemul tubular de acţionare confirmă.

 10s Apăsaţi încă o dată timp de 10 secunde tasta de învăţare de pe emiţătorul master.

▻ Sistemul tubular de acţionare confirmă.

► Toate emiţătoarele (cu excepţia emiţătorului master) au fost astfel şterse din
receptor

Suprascrierea emiţătorului master
Există 2 posibilităţi de a suprascrie emiţătorul master:

• Aducerea sistemului tubular de acţionare în starea de pregătire pentru învăţare prin cuplarea tensiunii de alimentare

• Aducerea sistemului tubular de acţionare în starea de pregătire pentru învăţare cu comutatorul radio

Aducerea sistemului tubular de acţionare în starea de pregătire pentru învăţare prin cuplarea
tensiunii de alimentare

Pentru ca noul emiţător master să fie receptat numai de către sistemul tubular de
acţionare dorit, trebuie ca toate celelalte sisteme tubulare de acţionare cuplate la aceeaşi
sursă de alimentare electrică să fie scoase din starea de pregătire pentru învăţare. În
acest scop, după recuplarea alimentării electrice, transmiteţi cu emiţătorul acestor
sisteme de acţionare o comandă de deplasare sau de oprire sau treceţi comutatorul radio
din poziţia interioară în poziţia exterioară. În cazul în care comutatorul radio se află deja în
această poziţie, plasaţi comutatorul pe poziţia interioară şi apoi din nou pe poziţia
exterioară.

N
1

2

1

2

4

3

4

230V AC / 50 Hz

L1

PE

Decuplaţi şi, după 5 secunde, recuplaţi alimentarea electrică a sistemului tubular de
acţionare.

▻ Sistemul tubular de acţionare intră timp de 3 minute în starea de pregătire
pentru învăţare.

1 = albastru 3 = negru

2 = maro 4 = verde-galben

 10s Apăsaţi acum timp de 10 secunde tasta de receptare a noului emiţător master.

▻ Sistemul tubular de acţionare confirmă.

► Noul emiţător master a fost învăţat iar vechiul emiţător master a fost suprascris.

Aducerea sistemului tubular de acţionare în starea de pregătire pentru învăţare cu comutatorul
radio

Plasaţi comutatorul radio pe poziţia interioară. În cazul în care comutatorul radio se
găseşte deja pe această poziţie, plasaţi-l pe poziţia exterioară şi apoi din nou pe
poziţia interioară.

▻ Sistemul tubular de acţionare intră timp de 3 minute în starea de pregătire
pentru învăţare.
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 10s Apăsaţi acum timp de 10 secunde tasta de receptare a noului emiţător master.

▻ Sistemul tubular de acţionare confirmă.

► Noul emiţător master a fost învăţat iar vechiul emiţător master a fost suprascris.

Operare la faţa locului cu un buton simplu

Utilizaţi numai butonul simplu (Închizător). Conectaţi la fiecare buton doar un motor.
Lungimea cablului între sistemul tubular de acționare și buton nu trebuie să depășească
20 m.
Butonul nu trebuie acţionat în primele 5 secunde după ce a fost conectat la reţeaua de
alimentare cu tensiune.

N

L

1 2 3 4

PE

Buton (Închizător)

Racordul electric

1 = negru 2 = maro

3 = albastru 4 = verde-galben

Comenzi de la tastatură

Operarea are loc în secvenţă de comutare „deplasare-oprire-
deplasare în sens invers-oprire“.

<1 Secundă Intrare în starea de automenţinere

>1 Secundă Intrare în starea de om mort

Atingeţi de două
ori <1 Secundă

Intrare în poziţia intermediară (alternativ,
dacă sunt programate amândouă)

Programarea şi ştergerea orelor de funcționare

Programarea orelor de funcţionare

Această funcţie este posibilă numai cu emiţătorii „MemoControl“ ai programului centronic
al comenzii Becker.

Acest sistem tubular de acţionare poate memora câte un timp de comutare pentru o închidere şi o deschidere.
În poziţia „Uhr“ [oră] a comutatorului glisant, închiderea, respectiv deschiderea se repetă automat la fiecare 24 de ore.
Poziţia comutatorului glisant manual/automat nu are importanţă la programarea orelor de comutare. Timpii de comutare memoraţi
anterior sunt suprascrişi.

1. Pentru programarea orei deschiderii, sistemul tubular de acţionare trebuie să se afle în poziţia limită superioară, iar pentru ora
închiderii în poziţia limită inferioară.

2. Aşteptaţi până la ora dorită, la care trebuie efectuată comanda automată de deplasare.

3. La momentul dorit, acţionaţi tasta de direcţie corespunzătoare şi menţineţi-o apăsată până când sistemul de acţionare tubular
se opreşte scurt timp după cca. 6 secunde şi apoi continuă deplasarea până în poziţia limită.

4. Eliberaţi tasta de direcţie.
Sistemul tubular de acţionare a memorat ora actuală pentru deplasare pe această direcţie de deplasare.

Ştergerea orelor de funcţionare

În procesul de ştergere se şterg întotdeauna ambele ore de funcţionare.

Pentru a şterge ora de închidere şi închidere, ţineţi apăsată tasta STOP timp de 10 secunde. Confirmarea are loc printr-un „clac -
clac” al sistemului tubular de acţionare.
Orele de funcţionare sunt şterse.
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Detectarea obstacolelor

Precauţie
Utilizarea sistemului de detectare a obstacolelor ca protecţie pentru persoane nu este
permisă. El a fost conceput exclusiv pentru a putea proteja instalaţia de protecţie solară
contra deteriorării.

Un sistem de acţionare instalat corect se opreşte la detectarea obstacolelor sau a defecţiunilor pânzei şi încearcă pentru o a doua
oară să depăşească obstacolul. Dacă nu reuşeşte aceasta, după a treia încercare acţionarea se deconectează. Numărul total de
încercări pentru a finaliza în poziţia limită respectivă o deplasare începută, este limitat la 10 (distribuit la mai multe obstacole).
Dacă deplasarea în sens invers este întreruptă, o altă comandă de deplasare este posibilă doar în sens invers. Deplasaţi pânza
fără întrerupere, până când sistemul de acţionare tubular se opreşte de la sine. Acum este din nou posibilă deplasarea în ambele
direcţii.

Funcţii suplimentare descărcare pânză activare / dezactivare cu emiţătorul
master

La funcţia descărcare a pânzei trebuie să fie reglată poziţia limită „până la opritor”.

În starea de livrare, funcţia de descărcare a pânzei este dezactivată la sistemele de acţionare tubulară cu Ø35 mm şi activată la
sistemele cu Ø45 mm şi Ø58 mm

Activare / dezactivare descărcare pânză

Aduceţi marchiza în poziţia limită închisă.

    

3s

Apoi apăsaţi tasta de învăţare şi suplimentar tasta STOP şi tasta de deschidere timp
de cca. 3 secunde.

► Sistemul tubular de acţionare confirmă.

Funcţia suplimentară activare / dezactivare întindere pânză cu un emiţător
Această funcţie este dezactivată în starea de livrare.

Activarea funcţiei întindere pânză

Funcţia de întindere a pânzei este executată în poziţia limită deschisă şi în poziţia
intermediară programată.

Pentru activare deplasaţi în poziţia limită deschisă.

Deplasaţi până în punctul în care pânza are întinderea dorită.

    

3s

Apăsaţi acum, mai întâi, tasta de receptare şi în interval de 3 secunde, suplimentar
tasta STOP şi de închidere şi menţineţi apăsate tastele timp de 3 secunde.

▻ Sistemul tubular de acţionare confirmă.

► Întinderea pânzei este acum activată.

Dezactivarea funcţiei întindere pânză

Pentru dezactivare deplasaţi în poziţia limită a întinderii pânzei.

    

3s

Apăsaţi acum, mai întâi, tasta de receptare şi în interval de 3 secunde, suplimentar
tasta STOP şi de închidere şi menţineţi apăsate tastele timp de 3 secunde.

▻ Sistemul tubular de acţionare confirmă.

► Întinderea pânzei este acum dezactivată.
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Evacuarea la deşeuri

Simbolul cu pubela de gunoi tăiată aplicat pe produs indică obligativitatea eliminării aparatului separat faţă de deşeurile menajere.
La finalul duratei de utilizare, produsul trebuie predat separat la un centru de colectare pentru aparate electrice şi electronice
uzate.
Materialul de ambalaj se va evacua la deşeuri de asemenea în conformitate cu reglementările în vigoare.

Întreţinerea
Aceste sisteme de acţionare nu necesită întreţinere.

Date tehnice Ø35

Sistem tubular de acţionare P5-20 P5-30 P9-16

Model C12

Tip C PSF V1

Cuplu nominal [Nm] 5 5 9

Turaţie de acționare [rot/min] 20 30 16

Domeniul contactelor limitatoare de cursă 64 rotaţii

Tensiune de alimentare 230 Vca / 50 Hz

Putere de racord [W] 115 115 110

Curent nominal absorbit [A] 0,47 0,47 0,47

Regim de lucru S2 4 min.

Grad de protecţie IP 44

Ø minim interior tub [mm] 37

Frecvenţă 868,3 MHz

Nivel de presiune acustică emis [dB(A)] ≤ 70
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Date tehnice Ø45

Sistem tubular de acţionare R8-17 R12-17 R20-17 R30-17 R40-17 R50-11

Model C12

Tip C PSF+ V1

Cuplu nominal [Nm] 8 12 20 30 40 50

Turaţie de acționare [rot/
min]

17 17 17 17 17 11

Domeniul contactelor
limitatoare de cursă

64 rotaţii

Tensiune de alimentare 230 Vca / 50 Hz

Putere de racord [W] 100 110 160 205 260 240

Curent nominal absorbit
[A]

0,45 0,50 0,75 0,90 1,15 1,10

Regim de lucru S2 4 min.

Grad de protecţie IP 44

Ø minim interior tub [mm] 47

Frecvenţă 868,3 MHz

Nivel de presiune acustică
emis [dB(A)]

≤ 70

Date tehnice Ø58

Sistem tubular de acţionare L50-17 L60-11 L60-17 L70-17

Model C12

Tip C PSF+ V1

Cuplu nominal [Nm] 50 60 60 70

Turaţie de acționare [rot/
min]

17 11 17 17

Domeniul contactelor
limitatoare de cursă

64 rotaţii

Tensiune de alimentare 230 Vca / 50 Hz

Putere de racord [W] 315 265 380 430

Curent nominal absorbit
[A]

1,40 1,20 1,75 1,90

Regim de lucru S2 4 min.

Grad de protecţie IP 44

Ø minim interior tub [mm] 60

Frecvenţă 868,3 MHz

Nivel de presiune acustică
emis [dB(A)]

≤ 70
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Sistem tubular de acţionare L80-11 L80-17* L120-11

Model C12

Tip C PSF+ V1

Cuplu nominal [Nm] 80 80 120

Turaţie de acționare [rot/
min]

11 17 11

Domeniul contactelor
limitatoare de cursă

64 rotaţii

Tensiune de alimentare 230 Vca / 50 Hz

Putere de racord [W] 310 470 435

Curent nominal absorbit
[A]

1,40 2,10 1,90

Regim de lucru S2 4 min.

Grad de protecţie IP 44

Ø minim interior tub [mm] 60

Frecvenţă 868,3 MHz

Nivel de presiune acustică
emis [dB(A)]

≤ 70

*) Acest sistem tubular de acţionare nu este încă disponibil în prezent.

Ce trebuie făcut dacă...?

Problemă Remediu

Sistemul tubular de acționare nu pornește. Se programează un nou emițător.

Se deplasează emițătorul în raza de acțiune a sistemului tubular
de acționare.

Pe emițător se acționează de minimum 5 ori tasta STOP sau
DEPLASARE în imediata apropiere a sistemului tubular de
acționare.

Se introduc bateriile în emițător în poziția corectă, respectiv se
folosesc baterii noi.

Se controlează conexiunile electrice.

Întrerupătorul de protecție termică a sistemului tubular de
acționare a declanșat. Așteptați până ce întrerupătorul de
protecție termică reconectează sistemul tubular de acționare.

Nu se poate seta sensul de rotație pe sistemul tubular de
acționare.

Se șterg pozițiile limită (a se vedea capitolul Ștergerea pozițiilor
limită) și se resetează alocarea sensului de rotație.

Setarea sensului de rotație după ștergerea pozițiilor limită nu
corespunde.

Schimbați sensul de rotație cu emițătorul principal sau cu
întrerupătorul pentru direcția de rotație la sistemul tubular de
acționare.

Sistemul tubular de acționare se oprește fără motiv aparent;
funcționarea în continuare în aceeași direcție nu este posibilă.

Sistemul tubular de acționare a detectat o creștere a solicitării.
Se deplasează jaluzelele pe distanță scurtă în sensul opus apoi
se continuă deplasarea în sensul dorit.

Sistemul tubular de acționare este supraîncărcat în aplicația
respectivă. Se va utiliza un sistem tubular de acționare cu un
cuplu mai mare.

Se șterg pozițiile limită, după care se fixează din nou aceste
poziții.
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Exemplu de conectare
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Declaraţie de conformitate
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