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Generalitati

Aceste sisteme tubulare de actionare sunt produse de Tnalté calitate, caracterizate prin urmétoarele performante:
+ Optimizate pentru a fi utilizate la aplicatiile destinate sistemelor de protectie contra razelor solare

= Adaptabile pentru marchize si sisteme de umbrire a camerelor pentru plante de apartament. Tipurile ,+* sunt special
concepute pentru marchize cu casete

« Comanda radio individuald, pe grupe si centralizata

* Nu mai sunt necesare cabluri pentru legaturi la intrerupatoare si nici un sistem de comanda prin relee

» Sistemele de actionare si emitatoarele se pot combina liber

» Setare simpla a pozitiilor limita prin emitator

» Este posibila instalarea fara opritoare (punct de deschidere pana la punct de inchidere)

» Setarea a doud pozitii intermediare la alegere

» Formare flexibila de grupe prin radio; aceasta se poate modifica oricand fara cheltuieli suplimentare de montaj

» Functia de memorare integratd permite programarea simpld a maximum doi timpi de actionare cu repetare zilnica.
* Detectare automata a pozitiilor limita printr-un sistem electronic inteligent, cu utilizarea sistemelor opritoare

* Nu este necesaré refacerea reglajului pozitiilor limita: Modificarile subansamblului rulant sunt compensate automat in cazul
utilizarii unui sistem opritor.

» Solicitare substantial redusa a opritorului si, in consecinta, a subansamblului rulant
* Modul de lucru putin solicitant al instalatiei si sistemului de actionare mareste durata de viata

* Pentru cablu de alimentare anfisabil

La instalarea si la reglarea aparatului, vd rugam sa respectati aceste instructiuni de montare si utilizare.
Data fabricatiei reiese din primele patru cifre ale numarului de serie.

Cifrele 1 si 2 indica anul, iar cifrele 3 si 4 indicad saptdmana calendaristica.

Exemplu: Saptamana calendaristica 34 din anul 2020

Numar de serie: 2034XXXXX

Explicatia pictogramelor

PRECAUTIE PRECAUTIE indica un pericol, care poate provoca accidente, daca nu
este evitat.
ATENTIE ATENTIE indica masuri pentru evitarea de daune materiale.
i Marcheaza sfaturi pentru utilizare si alte informatii utile.
Garantie

Modificari constructive si instalari incorecte, contrare prevederilor acestor instructiuni si altor indicatii primite din partea noastra,
pot duce la afectarea grava a corpului sau sanatatii utilizatorilor, de exemplu la strivirea unor parti ale corpului, astfel ca
modificarile constructive pot fi efectuate numai dupa discutarea cu noi si obtinerea acordului nostru, iar indicatiile noastre, in
special cele din prezentele instructiuni de montaj si utilizare, trebuie neapérat respectate.

O prelucrare ulterioara a produselor in contradictie cu utilizarea lor conform destinatiei nu este permisa.

Fabricantul de produse finite si instalatorul trebuie sa aiba grija ca, la utilizarea produselor noastre, sa fie respectate toate
reglementdrile legale si oficiale necesare, In special cele privind fabricarea produselor finite, instalarea si consilierea clientilor, cu
un accent deosebit pe reglementarile actuale aplicabile privind compatibilitatea electromagnetica.
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Instructiuni privind siguranta

Urmatoarele instructiuni si avertizari privind siguranta servesc la evitarea pericolelor si prevenirea accidentelor si a pagubelor
materiale.

Instructiuni pentru utilizatori

Instructiuni generale

In timpul curatérii, intetinerii si inlocuirii unor piese, trebuie intrerupta alimentarea electrica de la
sistemul de actionare.

Lucrarile si alte activitati la partea electrica si la celelalte parti ale instalatiei, inclusiv lucrarile de
ntretinere si curatare, trebuie efectuate numai de personal specializat, respectiv electricieni
specializati.

Aceste aparate pot fi folosite de copiii cu varsta de peste 8 ani si de persoane cu capacitati fizice,
senzoriale sau mentale reduse sau lipsite de experienta si/sau cunostinte, dacéa sunt supravegheate
sau au fost instruite referitor la utilizarea in siguranta a aparatului si daca au inteles pericolele care
rezulta din aceasta. Copiii nu au voie sa se joace cu aparatul.

Instalatiile trebuie verificate regulat de catre personal specializat in privinta aparitiei unor eventuale
uzuri sau deteriorari.

Instalatiile defecte trebuie oprite in mod obligatoriu pana la repararea de catre personal calificat.
Instalatiile nu vor fi folosite daca in zona de pericol a acestora se afld persoane sau obiecte.

Se va supraveghea zona de pericol a instalatiei in timpul functionarii.

Se va asigura o distanta suficienta (de cel putin 40 cm) intre piesele mobile si obiectele Tnvecinate.

é Precautie
Instructiuni de siguranta pentru evitarea unor accidentari grave.

» Se vor evita sau se vor proteja contra accesului punctele cu pericol de strivire sau de
taiere.

Instructiuni pentru montaj si punere in functiune

Instructiuni generale

Se vor respecta instructiunile de siguranta din EN 60335-2-97. Va rugam sa aveti in vedere ca aceste
instructiuni de siguranta nu reprezinta o listd completa deoarece acest standard nu poate cuprinde
toate sursele de pericol. Astfel, de exemplu, nu sunt luate Tn consideratie de producétorul sistemului de
actionare constructia produsului actionat, modul de lucru al sistemului de actionare in situatia
respectiva de montaj sau amplasarea produsului final in spatiul de circulatie al utilizatorului final.

Daca aveti intrebari sau nelamuriri in legatura cu indicatiile de siguranta cuprinse in standard, va rugam
sa va adresati producatorului respectivei piese sau respectivului produs finit.

Trebuie respectate toate standardele si reglementarile in vigoare pentru instalatii electrice.

Lucrarile si alte activitati la partea electrica si la celelalte parti ale instalatiei, inclusiv lucrarile de
ntretinere si curatare, trebuie efectuate numai de personal specializat, respectiv electricieni
specializati.

Pot fi utilizate numai piese de schimb, scule si dispozitive suplimentare aprobate de producatorul
sistemului de actionare.

Prin produse neaprobate ale altor producatori sau prin modificari neaprobate ale instalatiei si
accesoriilor, periclitati siguranta dumneavoastra si pe cea a unor terte persoane, astfel incat nu sunt
permise utilizarea unor produse neaprobate sau pentru care nu ati primit consimtamantul nostru si nici
efectuarea unor modificari neaprobate de noi. Nu ne asumam nicio raspundere pentru daunele
produse n acest fel.

Comutatorul cu deconectare presetata aflate in raza vizuala a produsului actionat dar la distanta de
piesele in migcare, se va monta la o indltime de peste 1,5 m. Acesta nu trebuie sa fie accesibil
publicului.

Dispozitivele de comanda montate fix trebuie amplasate la loc vizibil.

Cuplul nominal si durata de actionare trebuie sa fie adaptate la cerintele produsului actionat.
Datele tehnice - cuplul nominal si durata de actionare - sunt disponibile pe eticheta aplicata pe sistemul
tubular de actionare.

Partile cu deplasare periculoasa ale sistemului de actionare trebuie amplasate la peste 2,5 m deasupra
pardoselii sau intr-un alt plan care permite accesul la respectivul sistem.

Pentru functionarea sigura a instalatiei dupa punerea in functiune, pozitiile limita trebuie corect reglate,
respectiv invatate.
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+ Sistemele de actionare cu cablu de alimentare HO5VV-F pot fi utilizate numai n spatii de interior.

+ Sisteme de actionare cu cablu de alimentare HOSRR-F, SOSRN-F sau 05RN-F pot fi folosite in aer liber
si in spatii de interior.

» Pentru cuplarea sistemului de actionare la subansamblul actionat, trebuie folosite exclusiv componente
din catalogul actual de produse pentru accesorii mecanice al producatorului sistemului de actionare.
Aceste componente trebuie montate conform instructiunilor producatorului.

« Tn cazul in care sistemul de actionare pentru subansambluri rulante trebuie amplasat intr-o zona
speciala (de exemplu cai de evacuare, zone de pericol, zone de sigurantd), trebuie respectate
reglementarile si standardele aferente.

» Dupa instalarea sistemului de actionare, montorul trebuie s& marcheze sistemul tubular de actionare
utilizat Tn capitolul ,Date tehnice® si sa indice locul de montaj.

Aﬁ Precautie
Instructiuni de siguranta pentru evitarea unor accidentari grave.

In timpul functionarii instalatiilor si aparatelor electrice sau electronice, anumite
componente ale acestora, de exemplu blocul de alimentare, se afla sub tensiune
electrica periculoasa. In cazul unei interventii necalificate sau al nerespectarii
indicatiilor de avertizare, se pot produce accidentari de persoane sau pagube materiale.

Precautie la atingerea sistemul tubular de actionare deoarece, din motive tehnologice,
acesta se incalzeste in timpul lucrului.

Inaintea instalarii, se vor scoate din functiune toate cablurile si dispozitivele de comanda
care nu sunt neapéarat necesare.

Se vor evita sau se vor proteja contra accesului punctele cu pericol de strivire sau de
taiere.

La instalarea sistemului de actionare se va prevedea o posibilitate de deconectare a
tuturor fazelor de la retea, cu o deschidere a contactelor de cel putin 3 mm pentru
fiecare pol (EN 60335).

In cazul defectarilor cablului de racord la retea, inlocuirea acestuia poate fi facuta numai
de citre producitor. in cazul sistemelor de actlonare cu cablu de alimentare anfisabil,
acesta trebuie inlocuit cu un alt cablu de acela§| tip, ce poate fi procurat de la
producatorul sistemului de actionare.

Atentie
Instructiuni de siguranta pentru evitarea pagubelor materiale.

Se va asigura o distanta suficienta intre piesele mobile si obiectele invecinate.
Sistemul de actionare nu trebuie transportat tindndu-I de cablul de alimentare.
Toate conexiunile care se inclicheteaza si toate suruburile de fixare a lagarelor trebuie
verificate in privinta pozitiei rigide.

3 I
Asigurati-va ca nu exista nimic care freaca pe sistemul tubular de actionare, cum ar fi
elemente de suspensie ale subansamblului rulant sau suruburi.
Sistemul de actionare trebuie montat orizontal.
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Utilizarea conform destinatiei

Tipul sistemului tubular de actionare din prezentele instructiuni este destinat exclusiv pentru marchize si pentru sisteme de

umbrire a serelor de langa locuinte.

Utilizarea instalatiilor cuplate este posibild numai daca toate acestea functioneaza exact sincron si ating pozitiile limita exact in

acelasi moment.

Pentru fixarea pieselor de legatura la sistemul de actionare @35 mm PXX/XX se utilizeaza exclusiv suruburi EJOT Delta PT 40x12

WN 5454 Torx (9900 000 545 4).

Pentru utilizari la rulouri folositi numai tipurile de sisteme tubulare de actionare destinate acestora.
Acest tip de sistem tubular de actionare este conceput pentru utilizarea in instalatii individuale (un sistem de actionare pentru

fiecare arbore de invelire).

Acest tip de sistem tubular de actionare nu trebuie utilizat in zone cu pericol de explozie.
Cablul de alimentare nu este adecvat pentru transportarea sistemului de actionare. Din acest motiv, trebuie sa transportati

intotdeauna sistemul de actionare sustindndu-I de tubul carcasei.

Din motive de siguranta si pentru protectia utilizatorilor si a tertelor persoane, nu sunt permise alte aplicatii, utilizari sau modificari
deoarece acestea pot afecta siguranta instalatiei si pot genera pericole de accidentare a persoanelor si de deteriorare a bunurilor
materiale. Producatorul sistemului de actionare nu isi asuma nicio rdspundere pentru daunele produse n astfel de situatii.

La utilizarea instalatiei Si la repararea acesteia se vor respecta indicatiile din aceste instructiuni. Producatorul sistemului de
actionare nu isi asuma nicio raspundere pentru daunele produse prin nerespectarea instructiunilor.

Montarea si demontarea cablului de alimentare anfigabil

Precautie

JAAN

Montarea cablului de alimentare anfigabil

Inainte de montare / demontare, cablul de alimentare se va scoate de sub tensiune.

035 / 045 / 958

1 =cioc de inclichetare

Introduceti cablul de alimentare scos de sub tensiune in capul
de actionare pana cand cama de inclichetare se inclicheteaza
cu un zgomot specific. Pentru impingerea n pozitia finala
utilizati, eventual, o surubelnitd dreaptd adecvata. Introduceti
capul acestei surubelnite intr-una din cele doud crestaturi
prevazute pe conector in acest scop.

Verificati inclichetarea.

Demontarea cablului de alimentare anfigabil pentru sisteme tubulare de actionare

@35

A =lamela de inclichetare

Introduceti central o surubelnita dreapta adecvata intre cama
deinclichetare silamela de inclichetare, astfel incat lamela sa
elibereze cama de pe conector.

Acum puteti scoate cablul de alimentare impreuna cu
surubelnita cu cap plat.




945 / 658 Introduceti la maximum o surubelnitd cu cap plat adecvaté in
mijlocul degajarii clemei de inclichetare, astfel incat aceasta
clema sa elibereze ciocul de inclichetare de pe conector.

Acum puteti scoate cablul de alimentare impreuna cu
surubelnita cu cap plat.

A = clema de inclichetare

Montajul

Montarea sistemului de actionare

Atentie
Pentru cuplarea sistemului de actionare la subansamblul actionat, trebuie folosite exclusiv
componente din catalogul actual de produse pentru accesorii mecanice al producatorului

sistemului de actionare.
Montorul trebuie s& se convinga inainte de montaj de rezistenta necesara a zidului, respectiv a sistemului motorizat (cuplul
sistemului de actionare plus greutatea subansamblului rulant).

A Precautie

Conexiunile electrice trebuie realizate numai de un electrician specializat. inainte de
montaj, cablul de alimentare se va scoate de sub tensiune si se va asigura contra repunerii
accidentale sub tensiune. Va rugam sa furnizati electricianului instalator informatiile
anexate acestui document privind racordul electric respectiv.

7 Determinati necesarul de spatiu lateral (M) prin masurarea capului de actionare (1) si a lagarului de
h .......................... I | | perete (2). Din deschiderea casetei (X) minus necesarul de spatiu lateral (M) si contralagarul (G),
M| |)_( 6] | | rezultd lungimea (L) a arborelui de infasurare: L=X-M-G.

Necesarul de spatiu lateral (M) poate varia in functie de combinatia dintre sistemul de actionare si
lagarul de perete.

Fixati apoi lagarul de perete si contralagdrul. La aceastd operatie, aveti in vedere alinierea perpendiculard a arborelui de infasurare
fata de perete si un joc axial suficient al sistemului montat.

Montarea si demontarea cepului

/1\‘%1 @45, 058

Cepul (2) se inclicheteazad automat la introducere. Pentru eliberarea cepului (2), impingeti in sus tabla
de siguranta (1) si trageti afard cepul (2).

Montarea si demontarea piesei de antrenare

Montarea inelului pe inelul rotativ




antrenare

Montarea piesei de antrenare cu siguranta pe arborele de | Demontarea piesei de antrenare cu siguranta pe arborele

de antrenare

La arbori profilati:

Tolerantele latimilor canelurilor la diversi arbori de infagurare pot fi compensate la unele piese de
antrenare prin rotirea respectivei piese intr-o alta degajare de canelura. Aceste degajdri de canelura au
dimensiuni diferite si v permit 0 montare precisa a sistemului de actionare.

La arborii rotunzi:

Masurati proeminenta inelului rotativ (X, Y). Apoi decupati tubul dinspre partea motorului pentru ca
proeminenta inelului rotativ sé poata fi impinsa in arbore. Proeminenta inelului rotativ nu trebuie sa aiba
joc pe arbore.

Pentru a asigura o transmisie fiabild a cuplului la arborii rotunzi, recomandam sa ingurubati piesa de
antrenare de arbore (a se vedea tabelul de mai jos).

Atentie La gaurirea arborelui de infagurare, nu dati niciodata gauri in zona sistemului tubular
de actionare!

Mérime sistem Piesa de antrenare Cuplu Suruburi de fixare
eel Il max. [Nm] (4 bucati)
[mm]
@ 35-@ 45 Toate panala 50 Surub pentru tabla
@4,8x9,5mm
758 Piesa de antrenare din aluminiu panala 120 Surub cu cap ingropat
M8 x 16 mm
758 turnata sub presiune pandla 120 Surub pentru tabla
@6,3x13 mm

Recomandam ca si contralagdrul sa fie insurubat cu arborele de infasurare.

Atentie

La introducereain arbore, sistemul tubular de actionare nu trebuie nici batut cu ciocanul si
nici lasat sa cada in arborele de infasurare!

(O

;r[ﬁ_'ﬁ

Montati sistemul tubular de actionare cu inelul (1) corespunzator si cu piesa de antrenare (2)
corespunzatoare. Dacad inelul are mai multe caneluri, alegeti canelura care se potriveste si introduceti
inelul (1) pe inelul rotativ.

Apoi introduceti in arbore sistemul tubular de actionare cu inelul (1) si piesa de antrenare (2) montate
n prealabil. Atentie la pozitia corecta in arbore a inelului si a piesei de antrenare.

Suspendati in caseta ansamblul constructiv montat, format din arbore, sistem tubular de actionare si
contralagér si asigurati sistemul de actionare cu un gplint sau cu un stift elastic, in functie de modul de
fixare a lagarului de perete.
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Pozitionarea cablului de alimentare

Pozitionati si fixati ascendent cablul de alimentare pe sistemul tubular de actionare. Cablul de
alimentare nu trebuie sa ajunga in spatiul de nvelire. Protejati prin acoperire muchiile ascutite.

Daca existd, este strict interzis ca antena externd sa fie taiatd sau deteriorata si sé intre in spatiul de
nvelire.

A Precautie O anteni deteriorat sau taiata se poate afla sub tensiune. in caz de contact
exista pericolul acut de electrocutare! Instalatiile cu o antena deteriorata trebuie scoase
imediat de sub tensiune si reparate.
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Punereain functiune

Semnificatia simbolurilor

A Tasta de inchidere

B Tasta STOP

v Tasta de deschidere

. Tasta de invatare (la emitéator)

A\Wv

(W) x

Receptorul confirma o data sau de mai multe ori printr-un ,,clic” sau printr-un
»sbalans”.

1 = comutator pentru sensul de rotatie

2 = comutator radio

Atentie

Sistemele tubulare de actionare sunt concepute pentru regim de functionare de scurta
durata. Unintrerupator de protectie termica previne supraincalzirea sistemului tubular de
actionare. La punereain functiune (subanasmblu rulant lung, respectiv timp lung de
functionare), intrerupatorul de protectie termica poate declansa. Sistemul de actionare se
opreste in acest caz. Dupa o scurta perioada de racire, instalatia este din nou pregatita de

lucru.

Durata completa de actionare a sistemului este posibila numai dupa racirea acestuia pana
la temperatura ambianta. Evitati anclansarea repetata a intrerupatorului de protectie

termica.

230V AC /50 Hz @

1

N ® 00—
L1 mam— K
PE 4: L e 4
1= albastru 3 =negru

2 = maro 4 = verde-galben

Conectarea sistemului tubular de actionare

Conectati sistemul tubular de actionare la reteaua electrica de alimentare.

Aducerea sistemului tubular de actionare in starea de pregatire pentru
invatare

Aducerea sistemului tubular de actionare in starea de pregatire pentru invatare prin
cuplarea tensiunii de alimentare

= Cuplati acum tensiunea de alimentare.

> Sistemul tubular de actionare intra pentru timp de 3 minute in starea de pregatire
pentru invatare
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hd Daca trebuie conectate in paralel mai multe sisteme tubulare de actionare, aveti

1 posibilitatea sa scoateti unul din aceste sisteme din starea de pregatire pentruinvatare
prin trecereain pozitia exterioara a comutatorului radio dupa cuplarea tensiunii de
alimentare.

[ Aducerea sistemului tubular de actionare in starea de pregatire pentru
E invatare cu comutatorul radio

[ Ly
A
= :l :l Plasati comutatorul radio pe pozitia interioara. In cazul in care comutatorul radio se
+ gaseste deja pe aceasta pozitie, plasati-l pe pozitia exterioara si apoi din nou pe
pozitia interioara.

= Sistemul tubular de actionare intra pentru timp de 3 minute in starea de pregatire
pentru invatare

Managementul inteligent al procesului de instalare

Terminarea instaléarii dupa fixarea automata a pozitiilor limita

Sistemul de actionare memoreaza permanent fixarea pozitiilor limita dupa ce fiecare pozitie limita a fost atinsa de 3 ori. Dupa
aceasta, procesul de instalare este terminat. Daca se fixeaza o pozitie limitd printr-un punct, aceasta este memoratd imediat
permanent.

Indicatorul de stare a pozitiilor limita (ESI)
Printr-o scurté oprire si apoi prin continuarea deplasarii se semnalizeaza cé, pe directia respectiva de deplasare, nu este fixata
nca nicio pozitie limita.

Invitarea emitatorului master

o 3s @ 2X Apdsati tasta de receptare timp de 3 secunde in starea de pregatire pentru invatare.

= Sistemul tubular de actionare confirma.

> Cu aceasta procesul de invatare este terminat.

i Dacain receptor este deja invatat un emitator, apasati tasta de receptare timp de 10
secunde.

Verificarea alegerii sensului de rotatie

i Modificarea sensului de rotatie este posibila numai daca nu este fixata nicio pozitie limita.

Existd mai multe posibilitéti de schimbare a directiei de rotatie:
+ Schimbarea sensului de rotatie cu comutatorul pentru sensul de rotatie

» Modificarea sensului de rotatie prin intermediul emitatorului master
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Schimbarea sensului de rotatie cu comutatorul pentru sensul de rotatie

Apasati tasta A sau tasta vV

= Subansamblul rulant se deplaseaza in directia dorita

> Sensul de rotatie este in regula.

Daca subansamblul rulant se deplaseaza in directie inversa, sensul de rotatie trebuie schimbat. Procedati in felul urmator:

Plasati comutatorul directiei de deplasare (1) pe pozitia opusa.

= Sensul de rotatie este astfel schimbat.

> Verificati din nou sensul de rotatie.

Modificarea sensului de rotatie prin intermediul emitatorului master

Apasati tasta A sau V.

= Subansamblul rulant se deplaseaza in directia dorita.

> Sensul de rotatie este in regula.

Daca subansamblul rulant se deplaseaza in directie inversa, sensul de rotatie trebuie schimbat. Procedati in felul urmator:

3s tasta ¥ pentru 3 secunde.

> Sistemul tubular de actionare confirma.

Verificati din nou sensul de rotatie.

O+A+Y @ 3X Apadsati mai intéi tasta de invatare si suplimentar, in interval de 3 secunde, tasta A si

Fixarea pozitiilor limita

d Fixarea pozitiilor limita se poate face numai de la emitatorul master. Sensul de rotatie
1 trebuie sa fie cel corect. La fixarea pozitiilor limita, sistemul tubular de actionare se

deplaseaza in regim de om mort si ESI. Pozitia limitad de deschidere trebuie intotdeauna
programata prima. Daca la deschidere sau lainchidere sistemul tubular de actionare se
opreste inainte de timp datorita unui obstacol, este posibil ca, printr-o scurta deplasare in
sens invers, sa se deblocheze si sa se indeparteze acest obstacol dupa care, printr-o noua

deplasare a sistemului in sensul dorit, sa se fixeze pozitia limita respectiva.

Exista mai multe posibilitati de reglare a pozitiilor limita:
* De la punctul de deschidere pana la punctul de inchidere
* De la punctul de deschidere pana la opritorul de inchidere

* Auto-Install

Daca3, la fixarea pozitiilor limitd, sistemul tubular de actionare se decupleaza automat in pozitia limita doritd, aceasta este fixata

definitiv dupa ce a fost atinsa de 3 ori.
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De la punctul de deschidere pana la punctul de inchidere

hd In cazul fixarii in acest fel a pozitiilor limita, nu se face compensarea lungimii
subansamblului rulant.

\4

Deplasati subansamblul rulant in pozitia limité dorita pentru deschidere.

o+V

<>1x

Apdsati acum mai intai tasta de receptare si, in interval de 3 secunde, si tasta de
deschidere si mentineti apdsate ambele taste.

= Sistemul tubular de actionare confirma.

A

Dupa aceasta, deplasati subansamblul rulant in pozitia limita de inchidere dorita.

®+A

@1x

Apdsati acum mai intai tasta de receptare si, in interval de 3 secunde, si tasta de
Tnchidere si mentineti apdsate ambele taste.

= Sistemul tubular de actionare confirma.

> Pozitiile limita sunt reglate.

De la punctul de deschidere pana la opritorul de inchidere

\4

Deplasati subansamblul rulant in pozitia limita dorita pentru deschidere.

o+V

<)1x

Apasati acum mai intéi tasta de receptare si, in interval de 3 secunde, si tasta de
deschidere si mentineti apasate ambele taste.

= Sistemul tubular de actionare confirma.

A

Dupa aceasta, deplasati subansamblul rulant spre pozitia de inchidere pana la
contactul cu opritorul existent, fixat permanent.

= Sistemul tubular de actionare se opreste automat.

> Pozitiile limita sunt reglate.

Functie suplimentara modificarea comportamentului opritorului cu emitatorul Master
n starea de livrare, sistemele de antrenare @35 au un comportament redus al limitatorului, iar sistemele @45 si @65 au un

comportament sporit.

Pentru modificarea comportamentului opritorului procedati dupa cum urmeaza:

1 Pentru setarea comportamentului limitatorului, pozitia limita trebuie setata ,,pana la opritorul de inchidere*.
Comportamentul opritorului poate fi modificat in timpul primelor 3 deplasari spre opritor.

A

Apésati tasta de inchidere pentru inchiderea sistemului de protectie contra radiatiilor

solare si mentineti-o apasata

A+©

Pe durata intrarii apdsati suplimentar tasta de invatare pana ce sistemul tubular de
actionare se opreste automat la opritor si tineti apasate in continuare ambele taste

pana ce s-a efectuat complet confirmarea.

<)1x
C)ZX

Sistemul tubular de actionare confirma.
Un balans = comportament redus al opritorului

Doua balansuri = comportament marit al opritorului

BECKER
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Modificarea pozitiilor limita fixate

1

hd Modificarea pozitiilor limita fixate se poate face numai de la emitatorul master.

1) Scurtarea domeniului de deplasare (pozitia limita dorita se gaseste in interiorul domeniului de

deplasare posibil)

A/VY Deplasati jaluzelele in noua pozitie limit4 dorit4.
‘ + A 1 Apasati acum mai intéi tasta de receptare si, in interval de 3 secunde, si tasta ¥ de
X deschidere pentru pozitia limita de deschidere sau tasta A de inchidere pentru pozitia
sau limita de inchidere, si mentineti apasate ambele taste.
o+V

= Sistemul tubular de actionare confirma.

> Noua pozitie limita a fost memorata.

2) Extinderea domeniului de deplasare (pozitia limita dorita se gaseste in afara domeniului de

deplasare posibil)

Atentie

La stergerea unei pozitii limita individuale precum si la stergerea ambelor pozitii limita, se
sterg toate functiile setate (pozitie intermediara I, pozitie intermediara Il).

A /v Deplasati jaluzelele in pozitia limita, in directia in care doriti sé extindeti domeniul de
deplasare.
. + . 2 Apdsati acum mai intai tasta de invatare si, in interval de 3 secunde, suplimentar, si
X tasta STOP si mentineti apdsate ambele taste timp de 10 secunde.
= Sistemul tubular de actionare confirma.
> Pozitia limitd este stearsa.
A/VY Deplasati jaluzelele in noua pozitie limit4 dorita.
. -+ A 1 Apdsati acum mai intai tasta de invatare si, in interval de 3 secunde, suplimentar, si
X tasta ¥ pentru pozitia limita inferioard sau tasta A pentru pozitia limita superioard, si
sau mentineti apasate ambele taste.
®o+V

= Sistemul tubular de actionare confirma.

> Noua pozitie limitd a fost memorata.

Setarea pozitiilor limita cu Auto-Install

Managementul inteligent al procesului de instalare

Terminarea instalarii dupa reglarea automata a pozitiilor limita ,,Opritor”

La prima deplasare pana in capdtul de cursa ,,Opritor”, aceasta pozitie este marcata drept capat de cursa. Dupa ce capatul de
cursa a fost identificat de 3x la rand Tn aceasta pozitie, aceasta va fi salvata definitiv. Acest lucru se intampla in mod normal in
regimul norma de functionare.
Pentru o finalizare rapida a instalarii este suficientd deplasarea de in capatul de cursa ,,Opritor” de 3x la rand, de la o distanta de

cca. 20 cm.

Indicatorul de stare a pozitiilor limita (ESI)
Printr-o scurta oprire si apoi prin continuarea deplasarii se semnaleaza cd, pe directia respectiva de deplasare, nu este fixatd inca

nicio pozitie limita.
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Reglarea pozitiilor limita
Existd mai multe posibilitati de reglare a pozitiilor limita:

* De la punctul de pornire deschis pana la opritorul de inchidere
* De la punctul automat deschis pana la opritorul de inchidere (exclusiv la marchizele cu brat pliabil)

S Aceste sistemele tubulare de actionare sunt concepute pentru functionarea de scurta

1 durata (regim de lucru; a se vedea sectiunea Date tehnice).
Numarul ciclurilor mobile ale marchizelor este determinat de diametrul arborelui de
infasurare si de lungimea de derulare a marchizei.
Durata de functionare se scurteaza, daca sistemul de actionare nu s-a racit complet de la
functionarea anterioara.

De la punctul de pornire deschis pana la opritorul de inchidere

Tnchidere ‘ VW\ v Deschidere

v Deplasati sistemul de protectie contra radiatiilor solare pana la punctul exterior dorit. Aceasta trebuie sa fie
cel putin la o distanta de 2,5 rotatii de pozitia limita de retragere. Tn acest moment este posibild o corectie a
punctului.

A Tn continuare deplasati sistemul de protectie contra razelor solare fara intrerupere, pana ce sistemul

tubular de actionare se opreste singur.

Instalarea este acum incheiatd, sistemul electronic de decuplare a memorat pozitiile limita Pentru controlul
final accesati inca o datd ambele pozitii limita.

Pentru a va asigura cé pozitia limita este detectata in mod sigur si ¢ sistemul de protectie contra razelor
solare este complet retras, sistemul tubulare de actionare trage panza in timpul instaldrii cu o forta usor
marita.

De la punctul automat deschis pana la opritorul de inchidere (exclusiv la marchizele cu brat
pliabil)

Atentie
Fiti atent ca panza sa nu fie infagurata invers de céatre arborele de infagurare.

Tnchidere ‘ “w\ v Deschidere

v Deplasati in afard marchiza pana cand bratele pliabile sunt complet iesite si panza este asezata destinsa pe
bratele pliabile.

A n continuare deplasati spre interior marchiza cu brat pliabil f&ra intrerupere, pani ce sistemul tubular de
actionare se opreste singur.

Instalarea este acum incheiaté, sistemul electronic de decuplare a memorat pozitiile limitd Pentru controlul
final accesatiinca o datd ambele pozitii limita.

Pentru a va asigura cd pozitia limitd este detectata Tn mod sigur si ca sistemul de protectie contra razelor
solare este complet retras, sistemul tubulare de actionare trage panza in timpul instalarii cu o forta usor
marita.
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Stergerea pozitiilor limita
Atentie

La stergerea unei pozitii limita individuale precum si la stergerea ambelor pozitii limita, se
sterg toate functiile setate (pozitie intermediara I, pozitie intermediara Il).
i Stergerea pozitiilor limita fixate se poate face numai de la emitatorul master.

Stergerea individuala a pozitiilor limita

A/VY

Deplasati subansamblul rulantin pozitia limitd ce urmeaza a fi stearsa.

‘ + . 2 Apasati acum, mai intéi, tasta de receptare siin interval de 3 secunde, si tasta STOP
o X si mentineti apdsate ambele taste timp de 10 secunde.
10s

= Sistemul tubular de actionare confirma.

> Pozitia limita a fost stearsa.

Stergerea ambelor pozitii limita

Functiile suplimentare eventual setate se sterg impreuna sau se reseteaza in starea de
livrare.

A/V

Deplasati subansamblul rulant intre pozitiile limita.

‘ + . 2 Apdsati acum, mai intéi, tasta de receptare si, in interval de 3 secunde, si tasta STOP
o X si mentineti apdsate ambele taste timp de 10 secunde.
10s

= Sistemul tubular de actionare confirma.

> Pozitiile limita au fost sterse.

Pozitiile intermediare | + I

o Pozitiile intermediare | + Il sunt pozitii liber selectabile al subansamblului rulant, intre cele
1 doua pozitii limita. Fiecarei taste de deplasare i se poate aloca o pozitie intermediara.
Inainte de fixarea pozitiei intermediare, trebuie fixate ambele pozitii limita.

Fixarea/modificarea pozitiei intermediare dorite

A/VY

Aduceti subansamblul rulant in pozitia intermediara dorita.

. + A 1 Apasati acum, mai intéi, tasta STOP si, in interval de 3 secunde, si tasta de deplasare
X doritd si mentineti apasate ambele taste.
sau

= Sistemul tubular de actionare confirma.
H+V

> Pozitia intermediara a fost memorata.

Deplasarea in pozitia intermediara dorita

2% A Apdsati de 2 oriintr-o secunda tasta de deplasare pentru pozitia intermediara dorita.
sau > Jaluzelele se deplaseaza in pozitia intermediaré alocata tastei respective.
2x V
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Stergerea pozitiei intermediare dorite

2xA

Sau

2xv

Aduceti subansamblul rulant in pozitia intermediara ce urmeaza a fi stearsa.

H+A

sau

H+V

@ZX

Apdsati acum, mai intéi, tasta STOP si, In interval de 3 secunde, si tasta de deplasare
alocata respectivei pozitii intermediare, si mentineti apasate ambele taste.

= Sistemul tubular de actionare confirma.

> Pozitia intermediara a fost stearsa din memorie.

invatarea altor emitatoare

1 In afara emitatorului master, sistemul tubular de actionare poate invata inca maximum 15

emititoare. Inainte de a invita emititorul pentru senzorul de soare si véant, trebuie ca
pozitiile limita sa fie deja programate.

‘35

@1x

Apadsati timp de 3 secunde tasta de nvatare a emitatorului master invatat.

= Sistemul tubular de actionare confirma.

.35

@1x

Apasati acum timp de 3 secunde tasta de receptare a unui nou emitator, care este
Tnca necunoscut pentru sistemul tubular de actionare. Prin aceasta se activeaza timp

de 3 minute starea de pregatire pentru invatare a sistemului tubular de actionare
pentru un nou emitator.

= Sistemul tubular de actionare confirma.

.35

@ZX

Apdsati acum inca o datd timp de 3 secunde tasta de nvatare a noului emitator ce
urmeaza a fi invatat.

= Sistemul tubular de actionare confirma.

> Noul emitator este acum Tnvatat.

Stergerea emitatoarelor

Stergerea individuala a emitatoarelor

Emitatorul master invatat nu poate fi sters. El poate fi numai suprascris (a se vedea

Invitarea emitdtorului master [» 11]).

.35

Apadsati timp de 3 secunde tasta de nvatare de pe emitatorul master.

= Sistemul tubular de actionare confirma.

.35

Apasati acum timp de 3 secunde tasta de invatare a emitatorului ce urmeaza a fi
sters.

= Sistemul tubular de actionare confirma.

.105

Tnincheiere, apdsati inca o dat timp de 10 secunde tasta de invatare a emitétorului
ce urmeaza a fi sters.

= Sistemul tubular de actionare confirma.

> Emitatorul a fost sters din sistemul tubular de actionare.
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Stergerea tuturor emitatoarelor (exceptéand emitatorul master)

. 3s @ 1 X Apasati timp de 3 secunde tasta de invatare de pe emitatorul master.

= Sistemul tubular de actionare confirma.

. 3s @ 1 X Apasatiinca o data timp de 3 secunde tasta de invatare de pe emitatorul master.

= Sistemul tubular de actionare confirma.

. 10s @ 2X Apaésati inca o daté timp de 10 secunde tasta de invatare de pe emitatorul master.

= Sistemul tubular de actionare confirma.

> Toate emitdtoarele (cu exceptia emitatorului master) au fost astfel sterse din
receptor

Suprascrierea emitatorului master
Exista 2 posibilitati de a suprascrie emitdtorul master:

» Aducerea sistemului tubular de actionare in starea de pregatire pentru invatare prin cuplarea tensiunii de alimentare

* Aducerea sistemului tubular de actionare in starea de pregatire pentru invatare cu comutatorul radio

Aducerea sistemului tubular de actionare in starea de pregatire pentruinvatare prin cuplarea
tensiunii de alimentare

& Pentru ca noul emitator master sa fie receptat numai de catre sistemul tubular de

1 actionare dorit, trebuie ca toate celelalte sisteme tubulare de actionare cuplate la aceeasi
sursa de alimentare electrica sa fie scoase din starea de pregatire pentruinvatare. in
acest scop, dupa recuplarea alimentarii electrice, transmiteti cu emitatorul acestor
sisteme de actionare o comanda de deplasare sau de oprire sau treceti comutatorul radio
din pozitia interioara in pozitia exterioara. In cazul in care comutatorul radio se afla deja in
aceasta pozitie, plasati comutatorul pe pozitia interioara si apoi din nou pe pozitia
exterioara.

230V AC / 50 Hz @ aD(i?s:;?S.gi, dupa 5 secunde, recuplati alimentarea electrica a sistemului tubular de
N ! \ \ —— ; = Sistemyl tLvauIar de actionare intra timp de 3 minute 1n starea de pregatire
I pentru invdtare.
L1 N ) e 3
PE 4: \ \ s 4
1 =albastru 3 =negru
2 =maro 4 =verde-galben
. 10s @ 2X Apdsati acum timp de 10 secunde tasta de receptare a noului emitator master.
= Sistemul tubular de actionare confirma.
> Noul emitator master a fost invatat iar vechiul emitator master a fost suprascris.

Aducerea sistemului tubular de actionare in starea de pregatire pentruinvatare cu comutatorul
radio

— — Plasati comutatorul radio pe pozitia interioara. In cazul in care comutatorul radio se
E E gaseste deja pe aceasta pozitie, plasati-I pe pozitia exterioara si apoi din nou pe

:l pozitia interioara.

= Sistemul tubular de actionare intrd timp de 3 minute 1n starea de pregatire
pentru invatare.

L —— L ——
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[ P Os @ 2x Apdsati acum timp de 10 secunde tasta de receptare a noului emitator master.
= Sistemul tubular de actionare confirma.

> Noul emitator master a fost invatat iar vechiul emitator master a fost suprascris.

Operare la fata locului cu un buton simplu

hd Utilizati numai butonul simplu (inchizitor). Conectati la fiecare buton doar un motor.

1 Lungimea cablului intre sistemul tubular de actionare si buton nu trebuie sa depaseasca
20 m.
Butonul nu trebuie actionatin primele 5 secunde dupa ce a fost conectat la reteaua de
alimentare cu tensiune.

) Racordul electric

1=negru 2=maro

3 = albastru 4 =verde-galben

Comenzi de la tastatura

Operarea are loc In secventa de comutare ,,deplasare-oprire-
deplasare in sens invers-oprire“.

<1 Secunda Intrare Tn starea de automentinere

zr

PE >1 Secunda Intrare In starea de om mort

Atingeti de doud | Intrare in pozitia intermediara (alternativ,
ori<1 Secunda |daca sunt programate amandoua)

Buton (Inchizétor)

Programarea si stergerea orelor de functionare

Programarea orelor de functionare

o Aceasta functie este posibila numai cu emitatorii ,,MemoControl“ ai programului centronic
al comenzii Becker.

Acest sistem tubular de actionare poate memora cate un timp de comutare pentru o inchidere si o deschidere.

Tn pozitia ,Uhr* [ora] a comutatorului glisant, inchiderea, respectiv deschiderea se repeta automat la fiecare 24 de ore.

Pozitia comutatorului glisant manual/automat nu are importanta la programarea orelor de comutare. Timpii de comutare memorati
anterior sunt suprascrisi.

1. Pentru programarea orei deschiderii, sistemul tubular de actionare trebuie sa se afle in pozitia limita superioara, iar pentru ora
Tnchiderii in pozitia limita inferioara.

Asteptati pdna la ora doritd, la care trebuie efectuatéd comanda automaté de deplasare.

La momentul dorit, actionati tasta de directie corespunzatoare si mentineti-o apdsata pana cand sistemul de actionare tubular
se opreste scurt timp dupa cca. 6 secunde si apoi continud deplasarea pana in pozitia limita.

4. Eliberati tasta de directie.
Sistemul tubular de actionare a memorat ora actuald pentru deplasare pe aceasta directie de deplasare.

Stergerea orelor de functionare

= In procesul de stergere se sterg intotdeauna ambele ore de functionare.

Pentru a sterge ora de inchidere siinchidere, tineti apasatd tasta STOP timp de 10 secunde. Confirmarea are loc printr-un ,.clac -
clac” al sistemului tubular de actionare.
Orele de functionare sunt sterse.
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Detectarea obstacolelor

A Precautie

Utilizarea sistemului de detectare a obstacolelor ca protectie pentru persoane nu este
permisa. El a fost conceput exclusiv pentru a putea proteja instalatia de protectie solara
contra deteriorarii.

Un sistem de actionare instalat corect se opreste la detectarea obstacolelor sau a defectiunilor panzei si incearca pentru o a doua

oaré sa depaseasca obstacolul. Dacéa nu reuseste aceasta, dupé a treia incercare actionarea se deconecteaza. Numarul total de

incercari pentru a finaliza In pozitia limitd respectiva o deplasare inceputd, este limitat la 10 (distribuit la mai multe obstacole).

Daca deplasareain sens invers este intreruptd, o altd comanda de deplasare este posibild doar in sens invers. Deplasati panza

fara intrerupere, pand cand sistemul de actionare tubular se opreste de la sine. Acum este din nou posibild deplasarea in ambele

directii.

Functii suplimentare descarcare panza activare / dezactivare cu emitatorul
master

i La functia descarcare a panzei trebuie sa fie reglata pozitia limita ,,pana la opritor”.

Tn starea de livrare, functia de descércare a panzei este dezactivati la sistemele de actionare tubulard cu @35 mm si activati la
sistemele cu @45 mm si @58 mm

Activare / dezactivare descarcare panza

A Aduceti marchiza n pozitia limita inchisa.
o+H+V @ 1 X Apoi apasati tasta de invatare si suplimentar tasta STOP si tasta de deschidere timp
3s de cca. 3 secunde.

> Sistemul tubular de actionare confirma.

Functia suplimentara activare / dezactivare intindere panza cu un emitator

Aceasta functie este dezactivatd in starea de livrare.

Activarea functiei intindere panza

d Functia de intindere a panzei este executata in pozitia limita deschisa si in pozitia
intermediara programata.

v Pentru activare deplasati in pozitia limita deschisa.

A

Deplasati pana in punctul in care panza are intinderea dorita.

Oo+NH+ A 1 Apasati acum, mai intai, tasta de receptare siin interval de 3 secunde, suplimentar
3s X tasta STOP si de inchidere si mentineti apasate tastele timp de 3 secunde.

= Sistemul tubular de actionare confirma.

» Tntinderea panzei este acum activati.

Dezactivarea functiei intindere panza

v % Pentru dezactivare deplasati in pozitia limitd a intinderii panzei.
R

O+ N+ A 1 Apasati acum, mai intai, tasta de receptare siin interval de 3 secunde, suplimentar
3s X tasta STOP si de inchidere si mentineti apasate tastele timp de 3 secunde.

= Sistemul tubular de actionare confirma.

> Tntinderea panzei este acum dezactivata.
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Evacuarea la deseuri

X

Simbolul cu pubela de gunoi taiata aplicat pe produs indica obligativitatea eliminarii aparatului separat fatd de deseurile menajere.
La finalul duratei de utilizare, produsul trebuie predat separat la un centru de colectare pentru aparate electrice si electronice
uzate.

Materialul de ambalaj se va evacua la deseuri de asemenea in conformitate cu reglementarile in vigoare.

Intretinerea

Aceste sisteme de actionare nu necesité intretinere.

Date tehnice @35
Sistem tubular de actionare P5-20 | P5-30 P9-16
Model Cc12
Tip C PSF V1
Cuplu nominal [Nm] 5 5 9
Turatie de actionare [rot/min] 20 30 16
Domeniul contactelor limitatoare de cursa 64 rotatii
Tensiune de alimentare 230Vca /50 Hz
Putere de racord [W] 115 115 110
Curent nominal absorbit [A] 0,47 0,47 0,47
Regim de lucru S2 4 min.
Grad de protectie IP 44
@ minim interior tub [mm] 37
Frecventa 868,3 MHz
Nivel de presiune acustica emis [dB(A)] <70
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Date tehnice @45

Sistem tubular de actionare R8-17 | R12:17 | R20-17 | RS30-17 R40-17 R50-11
Model C12
Tip C PSF+ V1
Cuplu nominal [Nm] 8 12 20 30 40 50
Turatie de actionare [rot/ 17 17 17 17 17 11
min]
Domeniul contactelor 64 rotatii
limitatoare de cursa
Tensiune de alimentare 230Vca /50 Hz
Putere de racord [W] 100 110 160 205 260 240
Curent nominal absorbit 0,45 0,50 0,75 0,90 1,15 1,10
[A]
Regim de lucru S2 4 min.
Grad de protectie IP 44
@ minim interior tub [mm)] a7
Frecventa 868,3 MHz
Nivel de presiune acustica <70
emis [dB(A)]
Date tehnice @58
Sistem tubular de actionare L50-17 | L60-11 | L60-17 L70-17
Model C12
Tip C PSF+V1
Cuplu nominal [Nm] 50 60 60 70
Turatie de actionare [rot/ 17 11 17 17
min]
Domeniul contactelor 64 rotatii
limitatoare de cursé
Tensiune de alimentare 230Vca /50 Hz
Putere de racord [W] 315 265 380 430
Curent nominal absorbit 1,40 1,20 1,75 1,90
[A]
Regim de lucru S2 4 min.
Grad de protectie IP 44
@ minim interior tub [mm] 60
Frecventa 868,3 MHz
Nivel de presiune acustica <70

emis [dB(A)]
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Sistem tubular de actionare L80-11 L80-17* L120-11
Model Cc12

Tip C PSF+ V1

Cuplu nominal [Nm] 80 80 120
Turatie de actionare [rot/ 11 17 11
min]

Domeniul contactelor 64 rotatii

limitatoare de cursa

Tensiune de alimentare 230Vca /50 Hz

Putere de racord [W] 310 470 435
Curent nominal absorbit 1,40 2,10 1,90
(Al

Regim de lucru S2 4 min.

Grad de protectie IP 44

@ minim interior tub [mm)] 60

Frecventa 868,3 MHz

Nivel de presiune acustica <70

emis [dB(A)]

*) Acest sistem tubular de actionare nu este inca disponibil in prezent.

Ce trebuie facut daca...?

Problema

Remediu

Sistemul tubular de actionare nu porneste.

Se programeaza un nou emitator.

Se deplaseaza emitatorul in raza de actiune a sistemului tubular
de actionare.

Pe emitator se actioneazd de minimum 5 ori tasta STOP sau
DEPLASARE n imediata apropiere a sistemului tubular de
actionare.

Se introduc bateriile in emitator in pozitia corectd, respectiv se
folosesc baterii noi.

Se controleaza conexiunile electrice.

Tntrerupatorul de protectie termica a sistemului tubular de
actionare a declansat. Asteptati pana ce intrerupéatorul de
protectie termica reconecteaza sistemul tubular de actionare.

Nu se poate seta sensul de rotatie pe sistemul tubular de
actionare.

Se sterg pozitiile limita (a se vedea capitolul Stergerea pozitiilor
limita) si se reseteaza alocarea sensului de rotatie.

Setarea sensului de rotatie dupd stergerea pozitiilor limitd nu
corespunde.

Schimbati sensul de rotatie cu emitatorul principal sau cu
intrerupatorul pentru directia de rotatie la sistemul tubular de
actionare.

Sistemul tubular de actionare se opreste fara motiv aparent;

functionarea in continuare n aceeasi directie nu este posibila.

Sistemul tubular de actionare a detectat o crestere a solicitarii.
Se deplaseaza jaluzelele pe distantd scurtd in sensul opus apoi
se continua deplasarea in sensul dorit.

Sistemul tubular de actionare este supraincarcat in aplicatia
respectiva. Se va utiliza un sistem tubular de actionare cu un
cuplu mai mare.

Se sterg pozitiile limita, dupd care se fixeaza din nou aceste
pozitii.

—_—
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Exemplu de conectare
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Declaratie de conformitate

BECKER-ANTRIEBE GMBH
Friedrich-Ebert-Str. 2 — 4
35764 Sinn, Germania

BECKER

- Original —

Declaratie de conformitate UE

Nr. document: 5100 310 066 0
Prin prezenta declaram, ca seria de produse de mai jos

Denumire produs: Motor tubular

Denumire tip: P3/30.., P4/16.., P5/16.., P5/20.., P5/30.., P9/16.., P13/9..,
R7/85.., R8/17.., R12/17.., R18/11.., R20/17.., R30/11.., R30/17..,
R35/11.., R40/17.., R50/11..,
L44/14.., L50/11.., L50/17.., L60/11.., L60/17.., L70/17.., L80/11..,
L80/17.., L100/11.., L120/11..

Varianta: C,R,S,F,P,E O, A0..29, +
de la numarul de serie: incepand cu 233300001

corespunde dispozitiilor in vigoare ale urmatoarelor directive:

Directiva 2006/42/CE (MD) L157, 09.06.2006
Directiva 2014/53/UE (RED) L153, 22.05.2014
Directiva 2011/65/UE (RoHS) L174, 01.07.2011

in afara de acestea au fost respectate obiectivele de protectie ale Directivei privind
echipamentele de joasa tensiune 2014/35/UE conform anexei | nr. 1.5.1 a directivei
2006/42/CE.

Standarde aplicate:
DIN EN 60335-1:2020
DIN EN 60335-2-97:2017

DIN EN 61000-6-3:2022
EN 301489-3:2019

EN 14202:2004

imputernicitul pentru alcatuirea documentatiilor tehnice:
Becker-Antriebe GmbH, Friedrich-Ebert-Str. 2 — 4, 35764 Sinn, Germania

Aceasta declaratie de conformitate a fost emisa la:

Sinn, 08.08.2023 ([ 11 ‘

Locul, data Maik Wiegelmann, Conducerea firmei

Aceasta declaratie atestd conformitatea cu directivele mentionate dar nu contine nici o asigurare a caracteristicilor. Se vor
avea in vedere instructiunile de siguranta ale documentatiei livrate impreuna cu produsul!

CE Antriebe C_ 5100 310 066 0- _ro
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Punereain functiune - Unitate tubular - Tip C12

Modificarea sensului
2 x click ! de rotatie 3 x click !

2 7 7
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Setarea telecomenzii MASTER
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Programarea pozitiilor limita
1 x click !

1 x click ! @7
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Auto-Install Stergerea capetelor de cursa
2 xclick !
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